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LA MISION MARS 2020 SE ENCAMINA PARA LLEGAR EN FEBRERO DE 2021

La NASA lanza al Perseverance,
el rover que buscara vida en Marte

Graficos C. Alejandro Sanchez, Ismael F. Mira, Roberto Alvarado y Luisa Ortega

VIRGIN GALACTICPRESENTA SUNAVE ESPACIAL DE TURISMO. La empresa de Richard Bran-
son realizé el anuncio por medio de una transmision a través de YouTube en la que detallé los compo-
nentes, como espacio para 6 tripulantes en una cabina optimizada para un viaje comodo y seguro.

AREAS EXPLORADAS

Los viajes a Marte a excepcion de los polos, se
han extendido por el planeta.
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ESTE VERANO han despegado las sondas orbita-
doras de Emiratos Arabes Unidos y China, la primera
partio el 19 de julio desde Japén y la china Tianwen-1

despego el 23 de julio, hoy es el lanzamiento de la
misién Mars 2020 en la que viajara el rover Perseve-
rance de la NASA, un robot cientifico que pesa poco

menos de 1kilogramo que buscara signos de vidas

microbianas pasadas, estudiara las caracteristicas
del climay la geologia del planeta, y recogera mues-
tras de rocas y polvo marcianos para una futura
mision de retorno de muestras de Marte a la Tierra.
El despegue se llevara a cabo desde Cabo Canaveral
con destino a Marte y se espera que el rover alcance
su destino el 18 de febrero de 2021.
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Sitio Polo Sur
Tiene abundantes rocas carbonatadas por
lo que es importante para la misién, ya que
se espera que éstas revelen informacion
sobre el suelo marciano antiguo.

TRAYECTORIA

La misién busca comprender mejor la geologia y el clima del
Planeta Rojo, asi como encontrar indicios de vida microbiana.

EQUIPO
La misién llevard un helicoptero robético con
el que la NASA explorara puntos en el planeta
rojo para estudiarlos.

PERSEVERANCE

Es un vehiculo fabricado por el Laboratorio de
Propulsién a Reaccién que forma parte de la
mision espacial Mars 2020 y su disefio es casi

Objetivo idéntico al rover Curiosity.

El vehiculo
buscara realizar
hasta cinco vue-
los, cadaunoun
poco mas lejos
que el anterior.
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Nucleos rocosos
perforara el rover

Super Camara
Identificala
composicion de
lasrocasy el suelo
adistancia.

Lanzamiento
Esta planeado que se envie este 30
dejulio desde Cabo Caraveral, EU.

— Cubierta desplegable
El Rover Equipment Deck hace
que el rover sea como un auto
convertible, permitiendo un
lugar para que el mastil y las
camaras se asienten en el aire
marciano, tomando fotos con
una vision clara del terreno.

Baterias —
Contiene dos pilas recarga-
bles de iones de litio para
satisfacer las demandas
maximas de las actividades
querealizara.

Sensores
Funcionan como un
altimetro para su nave-
gaciony la deteccion
de obstaculos.

Camara

Utilizada para tomar
capturas del suelo mar-
cianoy funcional ano
mas de los 600 metros

delrover. Camaras Z

Principalmente para
latoma de imagenes
y video a color.

Vida util

El sistema de baterias que con-

tiene el Perseverance se estima
quedurara 14 aﬁos.‘

Camaras —9

de navegacion )
Ayudan al rover a
conducir de manera
segura.

El
Perseverance
llevara a Marte cinco
muestras de material de
trajes espaciales, incluida
una visera de casco. La dise-
fiadora de trajes espaciales
Amy Ross explica que seran

estudiadas por un instru- “cache”en Martey
mento a bordo del seird actualizando

rover. durante todo su
recorrido.

Brazo

: Etapa
Mide 2.1 metros de - i .
longitud y servird para Saliendo de la érbita terres-

tomar fotos y muestras tlr: s;sggi@ﬂ:;agﬁfr{g 2
del terreno en Marte. -

Nuevo software

El vehiculo recolectara
20 muestras selladas
derocasy tierramar-
cianas. Las muestras
se guardaranenun

Sherloc
Proporcionaimagenes
aescalafinay detecta
compuestos organicos

\\posmles biofirmas.

Taladro
Es de percusiény ro-

La mision que portara al rover aterrizara
en el crater Jezero del planeta marcianoy tativo disefiado para
permanecerd 687 dias terrestres en Marte. N8 |48 extraer muestras
e F de niicleos de roca
- ‘ Recarie A e dela shtjlgstrgae de

Objetivos
Buscara pruebas de vida
microbial pasada, explo-
rard la geologia del crater
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Unavez quese
acerque al Planeta

Rojo se acoplardala

orbita para iniciar el

descenso.

Arribo ‘

Al acercarse a la superficie
marciana realizard manio-
bras para tocar suelo en
posicion vertical.

Tipos de muestras

Derocas

El taladro cilindrico corta
muestras de interiores de
rocas, rompiendo la muestra
derocas en su base.

. De “regolito”

Utiliza una broca especial para
recoger el material rocoso

Ruedas

Cuerpo
La cubierta del rover Per-
severance se llama cajade
electronica célida o “"WEB"
para abreviar. Aligual que la
carroceria de un automovil, la
carroceria del rover es una capa
externa fuerte que protege la
computadoray la electronica
delrover.

— Camarade prevencion
Funcionan de forma au-
ténomay ayudan a evitar
obstaculos.

Diferencias
El gran brazo robético en
la parte delantera del rover
difiere del Curiosity por dos
razones principales:

@ Necesita recolectar mues-
tras de nicleos derocasy
guardarlas para un posible
estudio futuro por parte de
los cientificos.

@ Tieneuna “mano” otorreta
mas grande. Las nuevas
funciones del rovery las
nuevas herramientas cien-
tificas significan que debe
acomodar una torreta mas

Jezeroy pondra a prueba
tecnologia para ayudar a

proximos viajes.

Destino
Elrover
tocard suelo

marciano en
febrero de
2021.

suelto, o “regolito”, enla
superficie marciana.

Son mas angostas que las
del Curiosity, pero de mayor
diametroy estan hechas de

grande al final del brazo del

rior, paraque éste

I Trabajos
Unavezinstalada,
expulsara al rover
quellevaensuinte-

~=

comience las tareas
derecoleccion.

aluminio mas grueso.
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Camaras en total

portard el rover

Comenzard arecoger el

EXPLORACION DEL CUERPO CELESTE
regolito superficial del

Al e Sondas y satélites que fueron enviados al planeta rojo para su estudio.
aneta rojo para lievario a
giorreactojr. . . ® @ @ ® O ® ® o

1962 1965 1975 1997 2001 2004 2012 2018
Mars1 Mariner 6 Programa Viking Mars Pathfinder Mars Odyssey Opportunity Curiosity InSight
Fue la primera Proporciond las primeras Fueron lanzadas las Sojourner fue el primer Es una nave que orbita el Su mision fue explorarla  El rover llevo instrumen- Es un vehiculo robdtico
. Central investigacion fotografias en primer naves Viking 1y Viking rover en operar en la planetay me;iiante espec- geolqgia de lasuperficie tos diser”]a.dos para bus- disefiado para .estuqiar
Elbiorreactor del progra(r’\a_de planq del planeta rojo, 2, t_éstas fueron las dos superfnqe marciana que trémletros e |méger_1es de- marciana, buscar_y carac- car condiciones pasadas la estructura interior
2 almacenara el polvo sondas soviéticas arrojando datos radi- primeras naves espa- analizé la atmoésfera, tectd grandes cantidades terizar unaampliagama o presentes, relevantes profunda, colocando un
para que las bacterias
comiencen sus tareas
de conversion.

. Rover
) O

y recopild los calmente mas precisos ciales que aterrizaron elclima, lageologiay  de hidrégeno, lo queindicé derocasy suelosenbusca para la habitabilidad sismémetro para medir la
primeros datos del  sobre el cuerpo celeste y operaron con éxito la composicion de sus que hay vastos depositos de laactividad del agua  pasada o presente de actividad sismica y pro-
planeta. para futuras misiones. en Marte. rocas y suelo. de agua helada. en el pasado de Marte. Marte. porcionar modelos 3D.
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