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Cientifi-
cos rusos lanzaron al fondo del lago Baikal, en Siberia, un nuevo telescopio que busca neutrinos de alta energia de
origen extraterrestre que consta de modulos pticos de vidrio y acero que escaneran el fondo marino.

OPERA A 10,000 METROS DE PROFUNDIDAD

Se localiza en el océano Pacifico Occidental a aproximadamente

e Para ingresar a los abismos marinos,
este robot blando hecho en China

Graficos Ismael F. Mira, Roberto Alvarado y Luisa Ortega

INVESTIGADORES del pais asiatico han creado el primer robot blando que puede operar a 10,000
metros de profundidad en el océano. El robot, cuyo disefio esta inspirado en la estructura tnica del
pez caracol, ya ha sido probado en las profundidades de la Fosa de las Marianas, en el océano Pacifico
Occidental. Los componentes duros, incluidos los circuitos de control y las baterias, se distribuyen por
el cuerpo gelatinoso del robot. Los materiales y la estructura de los componentes y su cuerpo permi-
ten que éste resista la presion hidrostatica bajo la superficie del océano sin ninglin caparazén duro.
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Este mecanismo es la clave El robot imita la forma del pez caracol, descubierto en las profundidades de la fosa hace cuatro afios.
Océanos del mundo para la natacion del robot, Es la especie de pez que vive a mayor profundidad conocida.
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